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де A  – матриця коефіцієнтів параметричних рівнянь поправок; V  – вектор поправок до 

результатів вимірів. 

Оцінимо точність величини X , тобто знайдемо її середню квадратичну помилку. 

В загальному вигляді середня квадратична помилка величини X  визначається із 

формули [2]: 
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= µ  ,                                                                   (2) 

де µ  – помилка одиниці ваги; Q  – матриця обернених ваг оцінюваної величини. 

Для визначення помилки одиниці ваги µ  можна скористатись формулою теорії 

помилок [3]: 
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де m  – кількість вимірів величини L ; n  – кількість параметрів величини X . 

Квадратична форма VV
T

 у білінійному вигляді запишеться 
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T T T

= +  .                                                          (4) 

Використаємо сингулярний розклад матриці A. Тобто 

A U W
T

= Σ  ,                                                                   (5) 

де U  – матриця з ортогональними стовпцями; W  – ортогональна матриця; Σ – діагональна 

матриця сингулярних чисел [6]. 

Із застосуванням сингулярного розкладу матриці A  величина VV
T

 набере вигляд 

V V L U W X L L
T T T T

= +Σ  .                                                     (6) 

Замість вектора параметрів X  підставимо його значення, виведене в [5]: 
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Тоді отримаємо 
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Застосовуючи відомі співвідношення  
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та властивість оберненої матриці 
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(де I  – одинична матриця), вираз (8) запишемо 

V V L UU L L L
T T T T

= − +  .                                               (11) 

Тоді квадрат середньої квадратичної помилки одиниці ваги µ  остаточно набере вигляд 
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